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D-M.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Niniejsza Specyfikacja Techniczna ST D-M.00.00.00.
Wymagania ogolne oraz specyfikacje techniczne datg wykonania rob6t drogowych i przebudowy infrakstury
technicznej stanowiw rozumieniu PZP ,specyfikacje techniczne wykomarddbioru rob6t budowlanych”(STWIORB).
Specyfikacja Techniczna D-M.00.00.00 WYMAGANIA OG®E odnosi si do wymagé wspdlnych dla poszczegélnych
wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru robot, ktére zostamykonane w ramach:
przebudowy drogi gminnej w m. Rudka — obok lasu odkm 0+001 do km 0+316
przebudowy drogi gminnej Nowa Kornica — Walim od km0+000 do km 0+935.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanaweze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i riglge stosowé w zlecaniu i

wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t olych ST
Wymagania ogdlne nalg rozumie i stosow& w powiazaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.00.00.00.

D.01.00.00
D.01.01.01

D.01.02.04.
D.02.00.00.
D.02.01.01.

D.02.03.01

D.04.00.00.
D.04.01.01.
D.04.03.01.
D.04.04.02.
D.04.06.01.

WYMAGANIA OGOLNE

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Odtworzenie trasy i punktow wysétiowych

Rozbidrka elementéw drog i ulic

ROBOTY ZIEMNE

Wykonanie wykopow

Wykonanie nasypow

PODBUDOWY

Profilowanie i zagzczenie pod warstwy konstrukcyjne
Oczyszczenie i skropienie warstw kahkstyjnych
Podbudowa z kruszywa tamanego stabibne@go mechanicznie
Podbudowa z chudego betonu

D.04.08.01. Warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltmveg
D.05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.03.05.a Nawierzchnia z betonu asfaltowegostmar wihzaca
D.05.03.05.b Warstwecieralna z betonu asfaltowego
D.05.03.11. Frezowanie nawierzchni asfaltowychinan
D.05.03.23 Nawierzchnia z brukowej kostki betonpwe
D.06.00.00. ROBOTY WYK®ICZENIOWE

D.06.03.01. Uzupetnianie i umocnienie istaggich poboczy
D.07.00.00. URADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D.07.01.01 Oznakowanie poziome

D.07.02.01. Oznakowanie pionowe

D.07.05.01. Bariery ochronne stalowe

D.08.00.00. ELEMENTY ULIC

D.08.01.01. Krawzniki betonowe

D.08.02.02. Chodniki z brukowej kostki betonowe;j
D.08.03.01. Obrzea betonowe

1.4. Okrélenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponéj okrélenia naley rozumiet w kazdym przypadku nagpujaco:

14.1.

Budowla drogowa -obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catdé¢ techniczno aytkowa
(droga) albo jego &#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny

(obiekt mostowy, korpus ziemny eget).

1.4.2. Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezalniddsunity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczonyugbu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzweravszelkimi urzdzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (mowntava) -droga specjalnie przygotowana, przeznaczomaruthu pojazdoéw obstugigych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidzianasdaitcia po jego zakiczeniu.

1.4.5.

Dziennik budowy oznacza oficjalny dziennik, prowady na budowie przez wykonawc

zgodnie w wymogami Polskiego Prawa Budowlanego.

1.4.6.

Inzynier osoba wymieniona w danych kontraktowych (va@ona przez Zamawigego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roladiministrowanie kontraktem.

1.4.7.

Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.8.



Kierownik budowy -osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w jego imieniu w
sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi -jezdnia (jezdnie) z poboczarichodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postpmsami dzielcymi jezdnie.

1.4.10.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.11.

Korpus drogowy -nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona korepairogi i skarpami rowow.

1.4.12.

Koryto -element uformowany w korpusie drogowym vucgtozenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

1.4.13. Rejestr obmiaréw -akceptowany przeziera Rejestr z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania przez Wykonawc
obmiaréw dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zmiznikéw. Wpisy w Rejestrze obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez lyniera.

1.4.14.

Laboratorium -drogowe lub inne laboratorium badasy@aakceptowane przez Zamawiago ,niezkdne do przeprowadzenia wszelkich
bada i préb zwikzanych z ocepjakol Ici materiatow oraz robét.

1.4.15.

Materialy -wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania robét, zgodne z dokumentagmjojektove i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzyniera.

1.4.16. Nawierzchnia -warstwa lub zespét warstwagdych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu na podi@ gruntowe i
zapewniajicych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna -gérna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyypam.

b) Warstwa wizaca -warstwa znajdaga st migdzy warstvy $cieralrp a podbudow ,zapewniaica lepsze rozienie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

¢) Warstwa wyréwnawcza -warstwa sfga do wyréwnania nierowioi podbudowy lub profilu istniafej nawierzchni.

d) Podbudowa -dolna e nawierzchni stica do przenoszenia ohzén od ruchu na podi® .Podbudowa me skiadé sig z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza -gornes¢podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z jednej lub
dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza -dolnaef&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemastek podtaa.

Moze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g)Warstwa mrozoochroanwarstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochronaiamehni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa -warstwa stosowana w celu uniesfiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchiihée)
powyzej.

i) Warstwa odsgczapca -warstwa stnca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.4.17.

Niweleta -wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu moeggo.

1.4.18.

Objazd tymczasowy -droga specjalnie przygotowasdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchuigzirgo na okres budowy.

1.4.19.

Odpowiednia (bliska) zgod&é -zgodnol$ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjedi przedziat tolerancji nie zostat
okreslony -z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét budowlanych.

1.4.20.

Pas drogowy -wydzielony liniami granicznymi pasetar przeznaczony do umieszczania w nim drogi hzaviych z nj urzadzer oraz
drzew i krzewéw. Pas drogowy e rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadeza chronicych ludzi i
srodowisko przed uazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21.

Pobocze -ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazdw, umieszczenia bocznego oparcia konstrulegjierzchni.

1.4.22.

Podiaze nawierzchni -grunt rodzimy lub nasypowy;dey pod nawierzchanido gkbokasci przemarzania.

1.4.23.

Podtaze ulepszone nawierzchni -gérna warstwa pazaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai,ulepszona w celu unaiwienia przegcia
ruchu budowlanego i wéaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.24.

Polecenie layniera -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcgptemyniera, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét
lub innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczguata autorem dokumentac;ji projektowe;.

1.4.26.

Przedsiwziecie budowlane -kompleksowa realizacja nowegoaqeenia drogowego lub catkowita modernizacja/przeea (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekpmdiwnym) istniejcego podczenia.

1.4.27.

Przepust , budowla o przekroju poprzecznym zagtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szieddrowek zwierzat dziko
zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28.

Przeszkoda naturalna -eleménbdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,pnayktad dolina,
bagno, rzeka, szlakearowek dzikich zwierat itp.

1.4.29.

Przeszkoda sztuczna -dzieto ludzkie, stanowiciedmienie w realizacji zadania budowlanego, na geay/kiroga, kolej, rurogg, kanat,
ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30.

Przetargowa dokumentacja projektowagsézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.31.

Raporty dzienne -oznacaaksiazke codziennych wpiséw, gdzie zapisujez siszystkie szczeg6lty dotygze naktaddéw robocizny,
materiatow spratu jak i wykonanych przez Wykonaweobot.

1.4.32. 4



Rekultywacja -roboty majce na celu upgikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenomaruszonym w czasie realizacji zadania
budowlanego.

1.4.33.

Slepy kosztorys -wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.34.

Teren budowy -teren udegniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsgaignione w kontrakcie jako
tworzace czs$¢ terenu budowy.

1.4.35.

Zadanie budowlane -e& przedsiwziecia budowlanego, stanoagia odebna catéé

konstrukcyjm lub technologicza zdolm do samodzielnego petnienia funkcji technicziyakowych.

Zadanie mee polegé na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizagy/

przebudow, utrzymaniem oraz ochrafbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyg® robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynnimi na terenie budowy, metodyyie przy
budowie oraz za ich zgodfioz dokumentagjprojektows, ST i poleceniami lkyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&awWykonawcy teren budowy liniami wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyny dziennik budowy oraz po dwa egzemplarze dokuawginprojektowej (projekt
budowlany i komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili edbiostatecznego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawitworzy i utrwali na wtasny koszt.

Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca winieedstawd Inzynierowi harmonogram robét ,i polisy ubezpieczeré@godnie z
warunkami okrélonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowaetizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgodanym w szczeg6towych warunkach
umowy.

1.5.2.1. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawc

Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzgodniygnierem oraz innymi odpowiednimi Instytucjami:
(a)Powykonawcz dokumentagj odbiorows (operat kolaudacyjny) w zakresie zgodnym z pld.B4egz.

(c)Plan zabezpieczenia dowozu materiatéw budovdamp istniejcej sieci drég oraz ewentualnych drég technologickn
(d)Projekt organizacji ruchu na czas budowy

Wszelkie koszty zwaizane z przygotowaniem, zaopiniowaniem i uzgodnianidw dokumentacji szawarte w cenie Kontraktowej i nie
beda podlegaly odtbnej zaptacie.

W przypadku potrzeby wykonania jakichkolwiek dodatlych opracowé projektowych w trakcie budowy ,Wykonawca jest zab@any
wykona te projekty i uzgodriz Inzynierem w ramach ceny Kontraktowej.

Projekty powinny b¥ sporadzone przez osoby posiagizé odpowiednie kwalifikacje, zgodnie z wymaganidPnawa Budowlanego.
Wykonawca powinien uzyskalo wykonanych projektow opinie ,uzgodnienia i pofamia, zgodnie z obowazujacymi przepisami.

Projekty wykonywane przez Wykonagvpowinny by sporadzone i uzgodnione przez odpowiednie instytucje pdiej niz 14 dni
przed rozpocziem robot ktérych dotyez Projekty powinny uzyskaakceptagj Inzyniera.

1.5.2.2. Dokumentacje przedstawione przez Wykorawc

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innynformacjami zawartymi w Kontrakcie, Wykonawca poigim zapatrzé wszystkie
rysunki, dokumenty, zezwolenia zwane i inne dane potrzebne do wykonania rob6t dmzparametrow technicznych wymaganych w
Kontrakcie. Wykonawca me skiada te informacje kolejno w egciach, ale kada przedtaona czs¢ musi by w dostatecznym stopniu
kompletna by mogta ldysprawdzona i zatwierdzona przez upomiane jednostki niezataie od catéci projektu.

1.5.2.3. Dokumentacje powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwtocznie uzupéhdiokumentag oraz rysunki dostarczonezynierowi w zakresie zmian wprowadzonych w
czasie wykonania robét. Wykonawca powinien dostardnzynierowi. Rysunki powykonawcze w przejrzystej, pepsformie w trzech
egzemplarzach dla kdego uk@czonego odcinka robot, ktoryedlzie przekazany dozycia lub kedzie wykorzystany przez specjalistygzn
firme lub Zamawiaicego, zgodnie z polskim ustawodawstwem, nien niz 14 przed datprzekazania.

1.5.3. Zgodné&t rob6t z dokumentagijprojektow i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkove&kuwinenty przekazane Wykonawcy przezyimera stanowd czgs¢ umowy, a
wymagania okrdone w chéby jednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej daientaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw ohpwe kolejndéé¢ ich wanosci wymieniona w istotnych
postanowieniach umowy.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weimi natychmiast
powiadomé Inzyniera, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fmie s wazniejsze od wymiar6w okgonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiablalzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalmgeosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow nedatow budowli musgwykazywa zgodndé¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie magprzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektova lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakosé
elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoem@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnie .&gi piesze, znaki
drogowe, bariery ochronne, adzenia odwodnienia, elementy wypgeaia drogi, zielg itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realjiza
kontraktu, a& do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizyinierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiedriarzdem drogi i
organem zarglzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy. Przy opracowanivdrazaniu
tymczasowej organizacji ruchu najgbezwzgédnie przestrzegazapisow podanych w zasadach organizacji ruchwzas lsudowy.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powiniencbya biegaco aktualizowany przez WykonawcKazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu dzgaji ruchu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaie
takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatay ten sposob bezpiecmtwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczim w dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestri@odzowne ze wzetidw
bezpieczastwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje lyda akceptowane przezigpniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzynierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach idlmach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie zatwierdzona przezyniera.

Nalezy przyjaé, ze tablice informacyjnedua umieszczone:

-przed wjazdem na odcinek drogi na jego obfickch, zgodnie z kierunkiem ruchu pojazdoéw,

-na kadym skrzyowaniu modernizowanego odcinka z dtog

Tablice informacyjne powinny stgpodczas catej realizacji kontraktu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktows.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepisow i norm

dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchkzliwosci dla srodowiska, oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikajych z nadmiernego hatasu , wibracji, zanieczyszezéub innych przyczyn powstaltych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopérégalojazdowych,

2) srodki ostranollci i zabezpieczenia przed:

i) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,

i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

iii) mozliwoscia powstania paru.

W przypadku prowadzenia robét wasgedztwie drzew naky unika® ich mechanicznego uszkodzenia i przesuszenia wikwyn
prowadzenia robét odwodnieniowych. W begednim zasigu koron drzew nie powinny byokalizowane place sktadowe i drogi dojazdowe.
Wokét kazdego zagroonego drzewa natg wydzielic strek bezpieczéstwa. W przypadku czasowego aimnia poziomu zwierciadta wody
gruntowej paadane jest aby czas trwania leja depresyjnego bgksky do minimum. Zalecaesprowadzenie prac

odwodnieniowych poza okresem wegetacyjnym.

Wykonawe uznaje si za wytworg odpadow powstagych w czasie budowy. Uswmie odpadéw, ich wykorzystanie lub
unieszkodliwienie $ obowhzkiem wykonawcy. Zamawiagy nie kedzie z tego tytutu ponositadnych kosztéw w tym z tytutu optat za
gospodarcze korzystanie g@dowiska

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzed@agprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowsapyasprzt

przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszadnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w ymesh i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne &a sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgsém osob trzecich.

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat realizacji robét alpmez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposo6b trwaty sszkodliwe dla otoczenia, niezdtn dopuszczone dozycia .Nie dopuszcza siuzycia materiatow
wywotujacych szkodliwe promieniowanie ozgéniu wikszym od dopuszczalnego, olmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robdt bda mialy aprobai techniczm wydam przez uprawniom jednostk, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpmczeniu robo6t ich szkodlivég zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. z8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyntezgoc: na wycie tych materiatébw od wégiwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sggecyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek
zagrareniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawexyaj

1.5.8. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji napowietrznych, na powierzchni ziemiza uradzenia podziemne, takie jak linie
napowietrzne, ruroggi, kable itp.

Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyighrinstalacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla wszelkiego rodzaju roboét, ktére mapyé
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadérizyniera, widciciela instalacji oraz
wiadze lokalne o zamiarze rozpecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywhtalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowanego \ticiela oraz (w zalmosci od potrzeby) zainteresowane witadze orazize z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu asprWykonawca &dzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji napowietrznychpoaierzchni ziemi i urmdzer podziemnych .

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglawieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb powodigy
minimalne niedogodrigi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy mieszkaniowej wasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma. W celu uniknécia niestusznych roszaze odszkodowawczych ze strony gicieli istniepcych
nieruchomeci,

6



Wykonawca przed rozpogziem robdt budowlanych spaidzi inwentaryzacje stanu istriegj zabudowy zlokalizowanej w beZpednim
sasiedztwie pasa drogowego, dokumemtugtan techniczny tych obiektéw.

Nieodhczm czescia tej dokumentacji &da zdjecia, skatalogowane w sposéb nie aayzwatpliwosci co do momentu ich wykonania oraz
obiektu, ktéry dokumentu;j

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow
Wykonawca kdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicgenaciskow osi na drogach publicznych przy transporoateriatéw i
wypos&enia na i z terenu robét.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcalhkie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdlnféci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach esgiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniggych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochrony
zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

W terminie wynikagcym z warunkéw Kontraktu, Wykonawca opracuje i dosty Irzynierowi

szczegotowy plan Bezpiearstwa i Ochrony Zdrowia (BIOZ) zgodnie z rozpgatzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierp8@02
(Dz.U. Nr 151 poz. 1256).

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetlnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie i $
uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca khdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materialy i udzenia uywane do rob6t od daty rozpecia do daty
zakaiczenia .

1.5.12. Stosowanieesilo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscoveg ormne przepisy, regulaminy i
wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostadbo znaczeniu geologicznym lub archeologicznym
odkryte na terenie budowydls uwazane za wiasnig Zamawiajcego.

Wykonawca zobovdzany jest powiadonilnzyniera i postpowa: zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia opr&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu
wykonania robot i/lub wysoléé kwoty, o ktén nalezy zwiekszy¢ cere kontraktove.

1.5.15. Niewypalty, niewybuchy

W przypadku natrafienia w trakcie prowadzenia rai®pozostakei po dziataniach wojennych tj. miny , niewypatyewybuchy pociski i
tego typu materialy Wykonawca zobagany jest do niezwtocznego przerwania robét, zalkezpnia terenu oraz wezwania odpowiednich
stuwzb (policja, stra pozarna ,pogotowie saperskie) i niezwiocznego powiddoia Inzyniera. Koszty zabezpieczenia terenu oraz akcji
usuntcia niewypatdw/niewybuchéw poniesie Zamawisj.

1.6. Nazwy i kody
Kody CPV wg Wspdlnego Stownika Zamoéwie
Kategoria robo6t: 45233222-1

1.6. Realizacja budowy
Wykonawca jest zobowzany dostosowaharmonogram robot do kolejém realizacji poszczegoélnych odcinkéw drogi i orgatji ruchu
na czas budowy.

2. MATERIALY
Jakakolwiek nazwa handlowayda w Specyfikacjach Technicznych lub Dokumentadeichnicznej oznaczebgdzie definicy standardu a
nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie

2.1.zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wg¥staniem jakichkolwiek materiatow

przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawyrierowi do zatwierdzenia, szczegétowe informacfgydzice proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak rownigz odpowiednieiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki
materiatow.

Zatwierdzenie partii (cZci) materialdbw z danegarddia nie oznacza automatyczni®, wszelkie materiaty z danegmddta uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonégmdta w sposéb agly
spetniaj wymagania ST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuitotel witacicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow ag®det miejscowych
whaczapc w tozrédta wskazane przez Zamawizggo i jest zobowkzany dostarcay

Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi iynierowi do zatwierdzenia dokumentazipwieraj raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych .

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materiatdw pochodeych ze zrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbyenateriatéw, dzigawy i inne, jakie okz sie potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatdw do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@iterenie budowy lub z innych miejsc wskazanyatolumentach umowyela
wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktad edpdnio do wymaga umowy lub wskaz@ Inzyniera (w przypadku midiwosci ich
sktadowania w liniach rozgranicaajch).
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Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszékgigne w dokumentach
umowy, chybaze uzyska na to piserarzgod: Inzyniera.
Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi nadanym obszarze.

2.3. Materiaty pochodze z rozbiorek
Materialy budowlane pochodze z rozbiérek nie posiadag petnowartéciowych wiaciwosci materiatowych i nie nadage s¢ do
wykorzystania do wbudowania, Wykonawca po uzyskamunaganych zezwotewywiezie poza teren budowy na zwatkleren zwaliki
Wykonawca zabezpieczy staraniem wtasnym, przy dokalizacja terenu zwatki musi uzyskpozytywna opini odpowiednich miejscowo
wtadz samoradowych i Inzyniera. Elementy oznakowania tj. bariery stalowlepld do znakéw oraz tarcze znakéw nadaj s¢ do
ponownego #ycia $ wlasndcia Zamawiajcego i naley odwies¢ je w miejsce wskazane przezyniera.
Koszt zwihzany z rozhidrk, transportem, zwatka (utylizagj w/w materialbw Wykonawca powinien zawéze cenie kontraktowej, w
odpowiednich pozycjach kosztorysowych.
Elementy pochodice z rozbidrek sieci uzbrojenia terenu Wykonawcanzohtuje i przetransportuje w miejsce §glaiela sieci uzbrojenia
terenu. W przypadku stwierdzenia przez desteiela sieci uzbrojenia terenuge elementy pochodeze z rozbiérek nie odpowiadaj
wymaganiom, stosujeesustalenia punktu 2.4.
Koszt transportu w miejsca wskazane przegtiera nie podlega osobnej zaptacie i jest zawartgnie kontraktowe;.

2.4, Materialy nieodpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zione w miejscu uzgodnionym z
Inzynierem, ktére zorganizuje wkasnym staraniem Wykaoga Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdbw do innych
rob6t, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio przewddmwany (skorygowany) przez
Wykonawe i przedstawiony laynierowi do akceptacji.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaamykonuje na wlasne ryzyko, ligzsk z
jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.6. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nad#yerdo czasu, gdy doa one uyte do robodt, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swigkos¢ i wtasciwosci i byty dostpne do kontroli przez hiyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach uzgodnionychziferem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekdNgwe i zaakceptowanych przezzyniera.

2.7. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodobstosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materiatdw mpgy¢ pobierane w celu sprawdzenia

ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowt podstaw do akceptaciji okigonej partii materiatow pod wzegllem jakalci.

W przypadku, gdy layniera kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsez@rzeprowadzania inspekcji,

b) Inzyniera Ikgdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie odbywa si produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robét,

c¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nienatenym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji i bada w tych miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spgta, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu nieogg wykonywanych
robot. Sprzt uzywany do robét powinien lgyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgkédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji rolmatakceptowanym przezAyniera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnol¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistdmgmi w dokumentacji projektowej, ST
i zatwierdzonych przez hyniera harmonogramach Wykonawcy.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagjty do wykonania robdt ma Byutrzymywany w dobrym

stanie i gotowgci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy mynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgtm do wytkowania i bada okresowych, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia@ sprzt niesprawny.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na jakdé wykonywanych
robot i wiaciwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewéiarowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, ST i
zatwierdzonymi przez lyniera harmonogramami Wykonawcy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdd spetnid wymagania dotyere przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw n&idnnych parametréw technicznych.

Wykonawca kdzie usuwa na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgodnie z warunkami umowy oraz za ja&kozastosowanych materiatow i
wykonywanych robo6t, za ich zgoditoz dokumentagj projektowa, wymaganiami ST, projektem organizaofp6t opracowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami ltyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytycegewi planie i wyznaczenie wysad@ wszystkich elementéw rob6t zgodnie z
wymiarami i radnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robd6t zostamsunite przez Wykonawgna wiasny koszt, z wakiem,
kiedy dany bdd okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraigiprzez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysok@rzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialr® za ich
doktadnga¢.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i element@bét kxda oparte na wymaganiach okienych w
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dokumentach Kontraktu, dokumentacji projektowej$W, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declyzjynier uwzgédni
wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatéws$wliadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagg na rozwzana kwest.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawaev czasie zgodnym z warunkami Kontraktu i dksaym przez layniera,
pod graba zatrzymania robét. W przypadku niewykonania w fieien Polecé Inzyniera, skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

Wykonawca jest odpowiedzialny za takie zorganizdeiawbdt na placu budowy aby nie powodéwatrudnier i zaktdcér w ruchu
publicznym.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jaiod

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia jald W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okéé¢ zamierzony sposéb wykonywania roboét, Aheosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantugcy wykonanie robét zgodnie z dokumentacja projektdsi, harmonogramem rob6t oraz odpowiednimi przepiprawa.
Program zapewnienia jakt powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisuj:

.organizacj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaawibot,

.organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

.sposo6b zapewnienia bhp.

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

.wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

.system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalis wykonywanych robot,

.wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego).

.spos6b oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizreterugjcych, a take wyciaganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie techgiolmym, proponowany sposoéb i fogmrzekazywania tych informaciji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisujca dla kazdego asortymentu robét:

.wykaz maszyn i uggdzei stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagizenia pomiarowo-kontrolne,

.rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spospiszczy, kruszyw itp.,

.Spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauich widciwosci w czasie transportu,

.Sposob i procedgrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwo ¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniewde#, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszamglkonywania poszczegolnych elementow robaét,

.Spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai rob6t

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pglikontrok rob6t i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni systamtroli, wlaczapc
personel, laboratorium, spitz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania probek i badmateriatléw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom
ich wykonywania jest zadowaigjy.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow oraz robét zstetliwosci zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji gktgwej i ST.

Ponadto, dla ok&onych w odpowiednich ST rob6t Wykonawcedkie wykonywat odcinki probne wedtug zasad i zakrekr&lonego w
tych ST. Celem wykonywania odcinkéw prébnych jesasmzenie zaproponowanych przez WykonawcProgramie Zapewnienia Jako
procedur i technologii wykonywania odpowiednichdbjak i doboru poszczegdinych sktadnikéw, matériat

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwosé¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam dkoee, Irnzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczany zapewrd wykonanie robot zgodnie
Z Umowy.

Wykonawca dostarczy ynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadgjvymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inzynier bedzie mi&€ nieograniczony dogb do pomieszcZelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i dégpiuje do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaaateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prologlartych na zasadzige wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mphy¢ z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane do bada

Inzynier tkedzie mi€ zapewnion mozliwos$¢é udziatu w pobieraniu prébek. Ponadtazynier maze pobiera prébki i bada materiaty
niezalenie od Wykonawcy, korzystg w tym celu z niezaimego od Wykonawcy zaplecza.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez myniera. Probki dostarczone przez Wykonawc
do bada wykonywanych przez ltyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaskwepy przez layniera.

Koszty pobierania probek przez Wykonavwaraz koszty prowadzenia badprzez Wykonawg sa zawarte w cenie kontraktowej w ramach
poszczegblnych pozycji kosztorysu.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dzizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore hudztpliwosci, co do jakéci, o ile
kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonaweg usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatiich bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterelgraeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W fadkp, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek
badania wymaganego w ST, stoséwaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez lgyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lubdéaia. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstenpimie ich wyniki do akceptaciji ltyniera.

6.5. Raporty z bada



Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportdw z wynikami baflgak najszybciej, nie pidiej jednak ni w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jald. Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabowh.

6.6. Badania prowadzone przezyniera.

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia probek i badania materiatdbw w miejscu ichwayzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materiatow powinien udZiefiu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazgz Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania.cbzie
ocenigd zgodng¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawinikdw wiasnych bada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na koszt Zamavaieggo. Jeeli wyniki tych
bad& wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier oprze s wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécino
materiatéw i robét z dokumentacprojektovs i ST. Maze rownie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. Zeli badania te wyka stwierdzenie usterek catkowite koszty powtdrnyctb |
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayagj

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko materialy zgodne z wymaganiami ckoaymi w odpowiednich ST lub réwnovme na zasadach
okreslonych w punkcie 2.5, ktére posiadaleklaracg zgodnaoci lub certyfikat zgodné&i z:

.Polsky Normg lub

.aprobaj techniczn, w przypadku wyrobodw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, i ktére spetniawymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty veymagane przez ST, k@a partia dostarczona do robdidbie posiada te
dokumenty, okréajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragtezpby poparte wynikami baflavykonanych
przez niego. Kopie wynikéw tych batlbeda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do koa okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidihoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiSzujScymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Przed rozpoazxiem robét budowlanych nefg dokong w dzienniku budowy wpisu 0sob, ktérym zostato penene kierownictwo, nadzor i
kontrola techniczna robét budowlanych. Osobyateabowhzane potwierdZi podpisem przyicie powierzonych im funkciji.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpiegg®va ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonat@ésaag podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska showego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalkaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmdda oznaczone kolejnym numerem aanika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Ireyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnolci:

.dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

.dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

.dakt uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia jdkoi harmonograméw robot,

.terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw rob6t wraz zstdmem sposobu i zakresu tymczasowej organizachiuu
.przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

.uwagi i polecenia liyniera,

.daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

.zgloszenia i daty odbioréw rob6t zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,

.wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

.stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggich ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazki

z warunkami klimatycznymi,

.zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

.dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

.dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

.dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki pragpadzonych badez podaniem,kto je przeprowadzat,

.wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z moiém, kto je przeprowadzat,

.inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowstabprzedtaone Irzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest jednak stgpmmowy i nie ma
uprawnigi do wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych
robot przeprowadza v sposéb eigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréekdmentujc narastajco
postp rzeczowy robét. Wpiséw do Rejestru Obmiaréw dokerdierownik Budowy i s§ one potwierdzane przezyhiera.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materialtéw, orzeczenia o jad@ materiatdw, recepty robocze i
kontrolne wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej

w programie zapewnienia jaéo. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy

udostpnione na kadezyczenie ltyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rg@stiace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy, 10



¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawigedabezpieczonym.
Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpjeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla lyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.
Po zakaczeniu zadania dokumenty budowy zogtpreekazane wigiwym jednostkom administracyjnym.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét hdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy projektovg i ST, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieéniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie iasom co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwaliWykonawcy
od obowiazku ukaczenia wszystkich robét. Bine dane zostarpoprawione wg instrukcji ryniera na pimie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z eztcscia wymagana do celu ptatem na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okgtania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezéredni
przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami

7.3. Uradzenia i sprg pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiitzaakceptowane przezzmiera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to
Wykonawca kdzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady wania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadape odnénym wymaganiom ST. &lzie utrzymywa to wyposaenie
zapewniaic w sposoOb agty zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakié w przypadku wygpowania dhiszej
przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliezéeda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny orgda luzupetnione
odpowiednimi szkicami, ktérych wzor zostanie uzgody z Inzynierem, oraz dokumentacfotograficzry, skatalogowamw sposob nie
budzicy watpliwosci co do momentu jej wykonania oraz obiektu, ktdokumentuje. Obliczenia wraz ze szkicami oraz dodubiacy
fotograficzry beda kazdorazowo zajczone do dokumentéw odbiorowych poszczegdélnych trabiéh wyniki zostam zapisane w rejestrze
obmiaru i potwierdzone przezyniera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznollci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegn zakryciu.
Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania og6inego pgst robot.
Odbioru przedmiotowych rob6t dokonujezymier.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym powiadomieniemyiniera.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera.
Jaka¢ i iloé¢ robot ulegaicych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet wynikéw badalaboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrortacjdokumenta@j projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jest
zobowhzany réwnie do dokumentowania
odbieranych robo6t w postaci fotograficznej. Dokutaejfa ta powinna Ky skatalogowana w sposéb niebaclz watpliwosci, co do dat
wykonania fotografii oraz obiektow, ktére dokumgatu

11



Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tigtograficznej, nie podlega oghmej zaptacie i przyjmuje size jest watczony w cen
kontraktova.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje siwg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokomigenisja w obecnalci

Inzyniera i Wykonawcy. Komisja jest powotywana przeanzawiajicego.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania robo6t w odniesieniu do ichidlip jakasci i wartaci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc

wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadonem na gimie o tym fakcie Inyniera.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia
robot i przyjcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznazgomez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja
roboty dokona ich oceny jakdowej na podstawie przedionych dokumentéw, w tym dokumentacji fotograficzneynikéw bada i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagjrojektovg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna eealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw

rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pokoavych lub robot uzupetniagych, komisja przerwie swoje czyniwo i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez Korgisge jakag¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentadbiega od wymaganej
dokumentagj projektows i SST z uwzgidnieniem toleranciji, ale nie magkiszego

wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésizeo ruchu, komisja mi® dokon& potracer, oceniagc pomniejszona warfd
wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjctych w dokumentach umowy lub nakézaVykonawcy wykonanie robot
poprawkowych, wyznacz# jednoczénie nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokédt odbioru ostatecznego trapdradzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé& Powykonawcza dokumentacpdbiorowe (operat kolaudacyjny)
zawierajca:

a) Geodezyjna dokumentagowykonawca rob6t i sieci uzbrojenia terenu.

W oparciu o poligonizacji pstwowej i osnowy realizacyjnej nale wykona geodezyja inwentaryzagj powykonawcg sieci uzbrojenia
terenu i wszystkich obiektdw, naikée zmiany na map zasadnicz uzyskupc potwierdzenie Powiatowego s@dka Dokumentacji
Geodezyjnej i

Kartograficzne;j.

Dokumentacja Inwentaryzacja Powykonawcza powinmdnigt wymagania Rozposglizenia Ministra

Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa Dz.U. 83ia @6 sierpnia 1991 poz. 376.

b)Dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami, potwierdzonymi przezyimera oraz dodatkoyy jesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy; wymaga firzy tym, zeby dokumentacja zostata tak opracowana graficzuy, wszelkie
naniesione zmiany byty tatwo rozpoznawalne,

c) specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumenidhowy i ew. uzupetniage lub zamienne),

d) recepty i ustalenia technologiczne,

e) dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

f) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

g) deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw zgodnie z ST .

h) opink technologicza opracowan przez Wykonawgi sprawdzon przez Irtyniera, sporgdzom na podstawie wszystkich wynikéw bada
i pomiaréw zadczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrd z

i)rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towamgych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowdjyietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robétietaielom uradzes,

k) Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejyeintaryzacji powykonawczej zatwierdzom odpowiednim érodku
dokumentacji geodezyjne;j.

Wykonawca opracuje operat kolaudacyjny w jednyneegdarzu oryginalnym i w trzech kopiach.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumgnbdbiorowej jest zawarty w cenie kontraktoweje podlega odibnej zaptacie.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngddbgotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcwyznaczy ponowny termin odbioru warunkowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniap k:da zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawaagjo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRatwiazanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 Odbiér
ostateczny roboét

9. PODSTAWA PLATNOICI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarows ustalora dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgstavy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvev danej pozyciji
kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosaowej zdzie uwzgédniat wszystkie czynnii, wymagania i badania sktadeg¢ sg
na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekejw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétll obejmowa:

.robocizre bezpdredni wraz z towarzyszcymi kosztami, 12



.wartas¢ zwytych materiatldw wraz z kosztami zakupu, magazymoayawentualnych ubytkéw i transportu na terendvad
.wartas¢ pracy spretu wraz z towarzyseymi kosztami i kosztami drog dojazdowych wraztz demontaem po zakaczeniu robot,
.koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

.podatki obliczone zgodnie z obowiSzujScymi przapis

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniaestdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olélene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizagjihu obejmuje:

.uaktualnienie/opracowanie projektu organizacjhwoa czas trwania budowy oraz uzgodnienie z odgamim zargdem drogi i organem
zarzdzapcym ruchem i odpowiednimi instytucjami, wraz z

dostarczeniem kopii projektu Aynierowi i zainteresowanym zaidcom drog, wprowadzaniem dalszych zmian i uzgadmignikajacych z
postpu robaét,

.zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych niaddey,

.koszt zapewnienia niegtinych czynnikow produkcji

.ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami zatwierdzonych @ktjw tymczasowej organizacji ruchu i
wymaganiami bezpiecastwa ruchu,

.optaty/dziezawy terenu,

.przygotowanie terenu,

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych,

.utrzymanie ptynngci ruchu publicznego,

.uporzdkowanie terenu.

.utrzymanie ptynnaici ruchu publicznego,

.biezace naprawy objazdéw/przejazdéw i elementéw orgajiizachu.

10. PRZEPISY ZWAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (D Nr 89, poz. 414 z paiejszymi zmianami).

2.Zarmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjziiDz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

4.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrgngowiska (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 627; zp&jszymi zmianami),

5.Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniawgt-Prawo ochronyrodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie nigktoustaw
(Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; zzmejszymi zmianami),

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (D2001 nr 62, poz. 628; z fxdiejszymi zmianami),

7.Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wrzeia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U.

2001 nr 112, poz. 1206),

8.Rozporz3dzenie Ministrirodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie wmorokumentéw stosowanych na potrzeby ewidencii
odpadéw (Dz. U. 2001 nr 152, poz. 1736),

9.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchgalvym (Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602;zpé&ejszymi zmianami),

10.Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych aztiakéw i sygnatow
drogowych oraz urdzei bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidmgach (Dz. U. 2003 nr 220, poz. 2181),11.
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéné 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkéw g@daanie ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zadzaniem (Dz. U.2003 nr 177, poz. 1729).
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D.01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstp
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z odtworzeniem przebiegu trasy drogi i jej
punktéw wysokéciowych
w ramach:
przebudowy drogi gminnej w m. Rudka — obok lasu odkm 0+001 do km 0+316
przebudowy drogi gminnej Nowa Kornica — Walim odkm 0+000 do km 0+935.
llos¢ robdt zgodna z dokumentacy projektowa i przedmiarem robot.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokumeretargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét oftiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia robot aganych z wszystkimi czynidoiami umaliwiajacymi i mapcymi na
celu odtworzenie przebiegu trasy.

Zakres rob6t pomiarowych obejmuije:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysdk@we punktéw giéwnych osi trasy i punktow wysokdowych (reperéw
roboczych zatgonych w terenie dowzanych do reperéw patwowych),

b) wykonanie pomiaréw sprawdazajch istniejcego terenu i nawierzchni,

¢) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych,

e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaty, oclarimh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

f) wyznaczenie roboczego pikietatrasy,

g) oznaczenie pikieta w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonyctkfiumna bigaco do kdica

okresu gwarancyjnego;

h)przeniesienie punktéw istnigiej osnowy geodezyjnej wraz z odtworzeniem wysokavym.

i) Opracowanie powykonawczej dokumentacji geodegyjn

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1.

Punkty gtéwne trasy -punkty zatamania osi trasyikpyi kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.

Pozostate okiéenia podstawowe sS zgodne z obgamjacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi w ST D-
M.00.00.00. ,Wymagania ogdélne” pkt.1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz Robo6t Ogélne wymagania dotyce Robot podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdfhe. 1.5.

2. Materiaty
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M.00.00.00.
[IWymagania ogdlne pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Do stabilizacji punktéw trasy naig stosowa paliki drewniangrednicy 0,05 -0,08 m i dtugoci okoto 0,30

m, a dla punktéw utrwalanych w istniegj nawierzchni bolce stalowespednicy 5 mm i dtugéci 0,04 0,05

m. swiadki powinny mi€ dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej aglstosowd materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G3-2.
3. Sprzt

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M.00.00.00/Wymagania ogélne pkt. 3.

3.1. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokmwych naléy stosowa nastpujacy sprzt:

.teodolity, tachimetry,

.niwelatory ,

.dalmierze ,

.tyczki,

Aaty,

.tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkitw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadnoi
pomiaru.

4. Transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 Wymagandénegpkt. 4.

4.1. Transport spetu i materiatow
Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robo6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M.Q0®®Vymagania ogolne pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK
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W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadebliczenia i pomiary geodezyjne niezne
do szczeg6towego wytyczenia robét. Prace pomiarpewinny by wykonane przez osoby posiattsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Odtworzenie znakéw geodezyjnych ayaprowadzé w uzgodnieniu z &odkami geodezyjnymi.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy
reperéw roboczych. Bily te powinny by usunéte na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w Dokumentaciji Projektowej 2godne rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dia si¢ od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
poinformowa o tym Irzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré@nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowegdlnych rzeczywistych zostan
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mp@py¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez
Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w oznaczenia oltegace w sposib wyray

i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przezzymiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenigysikich punktdw pomiarowych i ich oznadzes czasie trwania robot. Zdi znaki
pomiarowe przekazane przez Inwestora zastaniszczone przez Wykonaweca ich odtworzenie jest konieczne do dalszego adzenia
robot, to zostapone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne daigtowej realizacji rob6t natg do obowizkéw Wykonawcy.

5.2. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalewykona w oparciu o DokumentagpProjektowa, przy wykorzystaniu sieci poligonizgughstwowej.
Trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich (kierunkowych) w odlegteci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoa 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmasiytw stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne
niwelety punktéw osi trasy nalg wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do eganych niwelety okrdonych w Dokumentacji
Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.1.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi koryta jezdni i chodnikéw, rowéw na powierzcherenu zgodnie z
Dokumentacj Projektows. Do wyznaczania kraydzi koryta naley stosowd dobrze widoczne paliki. Odledgid migdzy palikami nalgy
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owg.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthiwia¢ wykonanie koryta jezdni i chodnikéw, rowéw o kdeia zgodnym z Dokumentagj
Projektowvs.

5.6. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza grarobét wraz z odtworzeniem wysalaowym maze by wykonane tylko przez uprawnione do
tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Przenigsieanowy geodezyjnej musi bywykonane przed przygtieniem do robot obkfych
Projektem. Projekt osnowy najeuzgodné z Gsrodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i Kartografii. Beszwihzane z przeniesieniem osnowy
geodezyjnej wraz z odtworzeniem wységiowym prowadzi pod nadzorem i w uzgodnieniu z ODGIK.

6. Kontrola jakalci Robot
Ogolne zasady kontroli jakeci Robét podano w ST D-M.00.00.00 Wymagania ogékte

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wyséiowych naley prowadzé wedtug ogoinych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z

wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. Obmiar Robot
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.00.00A0@magania ogdéine” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarova odtworzenia trasy jest 1 kilometr a przeniesigniaktu osnowy geodezyjnej jest 1 sztuka .

8. Odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.00.00/¢magania ogélne” pkt. 8.

8.1. Sposaéb odbioru robot
Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw dgzyjnych lub
protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaagktada liaynierowi.

9. Podstawa ptatioi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrioci podano w ST D-M.00.00.00 Wymagania ogoélne pkt. 9

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

.zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatéw ,

.koszt zapewnienia niegtinych czynnikéw produkcji,

.przygotowanie i oznakowanie robdét,

.zalazenie i utrzymanie roboczej osnowy geodezyjnej,

.sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi triggnktow wysoka!ciowych,
.uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

.wyznaczenie dodatkowych punktéw wysolaowych,

.wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmyyczeniem dodatkowych przekrojow,
.wyznaczenie punktdéw roboczego pikietdrasy,

.zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochrada przed zniszczeniem i oznakowanie utatwéaej odszukanie i ewentualne
odtworzenie



.odtworzenie pasa drogowego,

.wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

.koszty érodkoéw geodezyjnych.

Cena jednostkowa odtworzenia osnowy geodezyjnej ledng:

.zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych niaddey,

.koszt zapewnienia nieztinych czynnikow produkcii,

.przeniesienie punktow osnowy geodezyjnej Ill kipsya grani¢ pasa rob6t
.odtworzenie wysolkiiowe

.obliczenie wspoéhdnych i opracowanie kameralne osnowy geodezyjnej,
.uzgodnienia z odpowiednimi wtadzami.

.koszty érodkoéw geodezyjnych.

10. Przepisy zwizane

1.nstrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyavarac geodezyjnych
2.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK, 1978
3.Instrukcja techniczna G-2. Wysckiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
4.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/$ekasciowe, GUGIK, 1979
5.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

6.Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 zmdejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawmdgeyjne i kartograficzne.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf)(S wymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zagianych z wykonywaniem
koryta wraz z profilowaniem
i zageszczaniem podi@ w ramach:
przebudowy drogi gminnej w m. Rudka — obok lasu od¢km 0+001 do km 0+316
przebudowy drogi gminnej Nowa Kornica — Walim od km0+000 do km 0+935.
llosé robét zgodna z dokumentacy projektow g i przedmiarem robot.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowanao jdkkument przetargowy i kontraktowy przy zlecamivealizacji robot
wymienionych w pkt, 1.1
1.3. Zakres robot otlych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem koryta :
-pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotygz robot

Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. materiaty

Nie wystpuja.
3. sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Spret do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza si mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podtaza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrmastopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.
4. transport

4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélie” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyczce transportu materiatéw podano w ST D-04.02.01,
D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przyspienia do rob6t

Wykonawca powinien przysgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podie bezpérednio przed rozpoeziem
robét zwhzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witdejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania
podiaza ,jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywé sig ruch budowlany, niezwrany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébakzeptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmooiliwia¢ nachgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie
wigkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc nakey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do trudnéci
jego odspojenia. 17



Koryto mazna wykonywé r¢cznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykigobeaerzeniach lub w
przypadku robét o matym zakresie. Spos6b wykonamisi by zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentagigktowej i SST,
tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad vejsie wskazane przezzymiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami okktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ezinych poditga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmnigjnd wyzsze nk projektowane
rzedne podica.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyistija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchrii podtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetigy wymagania obowgzujace
dla gornej strefy korpusu, w Hoi koniecznej do uzyskania wymaganyckedizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie podica naley kontynuowg do
osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiviik zag:szczenia nalgy okreila¢ zgodnie z BN-77/8931-
12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podta (lg)

Minimalna wartdé¢ I dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od cigzkiego

i bardzo cgzki
Gorna warstwa 0 grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozdowedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego ulo@dksztatcenia nie powinien przekrac2s2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gszrzonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptiwinien on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezirera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uklad&oiajnej warstwy mena przysipi¢
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.

6. kontrola jakéci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i z@gczenia koryta i wyprofilowanego podé
podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma
Lp. Wysz_czelgc')lnienie bada Minimfalna (;r;s,totliwoéc’
i pomiaréw bada i pomiarow
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwna¢ podiwna co0 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 Rzdne wysokéciowe

6

Zaggszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzraelziej

7 podiaza niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych 18




6.2.2. Szerokg koryta (profilowanego podi@a)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rowné¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowndici podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z normBN-68/8931-04 [4].
Nierdbwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tata.
Nieréwndgsci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancj + 0,5%.
6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczé+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztalttowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to wastostosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, dkvaych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgot$é gruntu podiéa powinna b§ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fllkmvanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w punkcie 6.2 powinny by
naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrOdwnanie i powtdrne gsgrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 datgili pozytywne.
9. podstawa ptatrici

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roapleamiem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdmadki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.
10. przepisy zwizane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeaaiigotnasci

3 BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeizenie piyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résanoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji teclzniej (SST) swymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonaniem warstw aggapcych i odcinajcych dla zadania

przebudowy drogi gminnej w m. Rudka — obok lasu @ km 0+001 do km 0+316

llosé robdt zgodna z dokumentacy projektowa i przedmiarem robot.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reaaobét.
1.3. Zakres robét obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wykonaniem  warstw
odsiczapcych i odcinajcych, stanowicych czs$¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy paetostanowi grunt
wysadzinowy lub wtpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olteniami podanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.
2. materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyg® materiatdw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-00.00.00 ,Wymagania  ogélne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggrapcych s
- piaski,

- zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinaicych powinny spetnianas¢pujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

Dis

das <5

gdzie:

D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiay odcinagcej lub odgczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podtaa.

Dla materialdw stosowanych przy wykonywaniu warstisczapcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy warstwa
ta nie jest ukladana na warstwie odciaaj.

b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
Uu=-"455

le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistgci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywerzacego warstw odcinajca,

dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywerzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwagdagcych i odcinaicych powinien spetntawymagania normy PN-B-11113
[5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacziacych i odcinajcych powinny spetniawymagania normy PN-
B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Skladowanie materiatow

2.4.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaczicej lub odcinajcej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowanid)/ykonawca robdt powinien zabezpie(%%



kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem rgnimm materialami kamiennymi. Podi® w miejscu skltadowania
powinno by réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3.1. Sprzt

Og6lne wymagania dotygee sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcinggej lub odgczapcej powinien wykazasie mazliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego sprgtu:

réwniarek,

walcow statycznych,

ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
. Transport

N

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysangzm i zawilgoceniem.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QVymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia

Podiae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem agszczaniem
podiaza”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w sposéb umiliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utheia¢ nacagniccie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch
nie wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gré@io przy wyciu rdwniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rzdnych wysokéciowych. Grubé¢é roziazonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej
zagyszczeniu ogignigto grubdé projektowan.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewiduje wydioie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubéci powyzej 20
cm, to wbudowanie kruszywa naje wykona& dwuwarstwowo. Rozpoeeie uktadania kadej nastpnej warstwy mée
nastpi¢ po odbiorze przez #iyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjasiywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat o
odpowiednich wtéciwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyné od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpoczyné od
dolnej kravedzi i przesuwé pasami podtznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krawdzi.

Nieréwndici lub zagebienia powstale w czasie zmgczania powinny kywyréwnywane na bieco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usecie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcimap i odgaczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naly kontynuowg do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnebyro
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]k##sik zag;szczenia naleyy okreila¢ zgodnie z norm

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej
wartasci. W przypadku, gdy wilgotnié kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy witgét kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo naitg
zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczfio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 8 pimed rozpoogiem robot
Wykonawca powinien wykortaodcinek prébny w celu:

- stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zegzczania jest wkziwy,

— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej giabpo zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.
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Na odcinku prébnym Wykonawca powiniemya takich materiatdbw oraz spgtu, jakie keda stosowane do wykonywania
warstwy odcinajcej i odaczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidagalzoru.

5.7. Utrzymanie warstwy odszapcej i odcinajcej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed uniem nagpnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwieaodajce;.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza mich pojazdéw koniecznych dla wykonania zey lezacej warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

6. Kontrola jakdéci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplet’6.
6.2. Badania przed przygtieniem do rob6t

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania rabot
przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru. Badania te powinny obejmédweszystkie witaciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odszapcej i
odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna  czstotliwos¢  bada
bada i pomiaréw i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 100km
2 Réwna¢ podiuzna col0m
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 100 m
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 100 m
5 Rzdne wysokeciowe co 10 m w osi jezdni i na jej kradziach
6 Uksztaltowanie osi  wco 10 m w osi jezdni i na jej kradziach
planie”
7 Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 200 M
8 Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej nk raz na 200 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie naty wykona w punktach gtownych tukéw
poziomych.

6.3.2. Szerokg warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wecej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Réwnéc¢ warstwy

Nieréwndaici podiuzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzy
4 metrowy tata.
Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinggj i odgaczapcej naley mierzy
4 metrowy tata.
Nieréwndici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigzgj i odaczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy £+ 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cmi -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
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O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeej niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Grubé&¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna b zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtldw technologicznych, zostata wykonana w dwdch twaash, naleéy mierzy¢ taczm grubaé
tych warstw.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona napraywarstwy przez spulchnienie
warstwy na gibokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialeradpowiednich wigciwosciach, wyréwnanie i
ponowne zagszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po waghnu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grufim warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, nie powinien by mniejszy od 1.
Wilgotnaos¢ kruszywa powinna kiyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
6.4. Zasady pogpbowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.3, powinny kiy
naprawione przez spulchnienie delglkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@@nagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odaczapcej.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.0QM@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzorugjewszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatioi
9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materialu o grubo i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
— wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.
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D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji teckniej (OST) § wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie w ramach:
przebudowy drogi gminnej w m. Rudka — obok lasu @ km 0+001 do km 0+316
przebudowy drogi gminnej Nowa Kornica — Walim odkm 0+000 do km 0+935.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olhpwaca podstaw opracowania szczegotowe] specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robda drogach krajowych
i wojewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaé@jskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem podbudow
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-@6[R1] i obejmug OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalithtnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujg sgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudaywpomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath
i potsztywnych [31].
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczojegapcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotidoi
kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiranji
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” g4 oraz w OST dotyaeych poszczegélnych rodzajow podbudow
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalithtnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skltadowania, pwdaw OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krussgtabilizowanych mechanicznie podano w OST datygezh
poszczegélnych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statithtnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedlug PN-B-06714-15 [3] powinnazé€ miedzy krzywymi granicznymi
pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy
wykonywane metegdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vpomocnicz (dolm warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gornej krzywej granicznej uziarnienia ngiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie meprzekracza
2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa -
Lp. | Wyszczegolnienie naturalne lamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasa | pomoc| zasad pomo | zasad| pomoc
d- -nicza | - c- - -nicza
nicza nicza| nicza | nicza
1 Zawartgé ziarnjod 2({od 2|od 2|od 2(od 2(od 2|PN-B-
mniejszych ni 0,075{do |do 12 |do do 12|do 10|do 12 (06714
mm, % (m/m) 10 10 -15[3]
2 Zawart@¢  nadziarna PN-B-
% (m/m), nie wgcej niz 5 10 5 10 5 10 06714
-15[3]
3 Zawartdé ziarn PN-B-
nieforemnych 35 145 35 140 ) ) 06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 Zawartdé
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 g"l\ld:gl (1]
organicznych, %(m/m),
nie wiecej niz
5 \p!\i/;:ﬁirlllrlf)t%ﬁkowy PAod [od 30|0d od 30| i BN-
; 30 [do70 (30 |do70 64/8931
zagszczeniu metad | do do 01 [26]
lub 1l wg PN-B-04481
% 70 70
6 |Scieraing¢ w hebnie
Los Angeles
a) scieralng¢ catkowital
po petnej liczbig
obrotow, nie wgcejnz |35 |45 35 50 40 50
b) scieralng¢ czgéciowa PN-B-
po 1/5 pemej liczby 06714
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obrotow, nie wecej niz | 30 40 30 35 30 35 -42 [12]

7 Nasikliwosé, %(m/m), PN-B-
nie wiecej niz 25 |4 3 5 6 8 06714
-18 [6]
8 Mrozoodpornéc, PN-B-
ubytek masy po 2B5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamrza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy i gé\l?lB4
zela- - - - - 1 3 .37 [10]
zawy hcznie, % (m/m) PN-B-
nie wiecej niz 06714
-39 [11]
10 | Zawartd¢  zwiazkéw PN-B-
siarki w przeliczeniu nal 1 1 1 2 4
SO;, %(m/m), nig 02687194
wiecej niz -28 9]

11 | Wskanik nosnosci Wiy
mie-szanki  kruszywa,
%, nie mniejszy ri
a) przy zagszczeniu 4|80 (60 80 60 80 60 PN-S-

>1,00 120 |- 120 |- 120 |- 06102
b) przy zagszczeniu { [21]
>1,03

2.3.3.Material na warstw odsiczapca

Na warstvg odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Material na warstwodcinajica

Na warstvg odcinajca stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtdknire o masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wiziwosci kruszyw stosuije i
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskananarzzdnych efektow ulepszania kruszywa
i po zaakceptowaniu przezzyniera.
Rodzaj i ilas¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanysbchanicznie powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagpujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewai
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalne;j,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny
by¢ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mafe waldbracyjne.
4. transport

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4. 26



4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Poditaze pod podbudogpowinno spetni@ wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nakesprawdzé wzorem:

D
— <5 (1)

des
w ktérym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodilBarn warstwy podbudowy lub warstwy adzgapcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2i8barn gruntu podiaa, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie ma by spetniony, nalgy na podtau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczagst warunku:

d
0 <12 2)
090

w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodz¥®@iarn gruntu podia, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzynuga sé na geowtokninie w iléci
90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uwia¢ nachgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wikszych nk co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodéc nie dopuszcza
sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghliisakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwvipna by
od razu transportowana na miejsce wbhudowania wsfa$ob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysyehani
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna gruldqo
zag:szczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubi@é pojedynczo ukladanej warstwy nie #eoprzekracza 20 cm
po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébypziazona w sposob zapewniay oskgnigcie wymaganych spadkow
i rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadasiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdnych wysokéciowych. Rozpoozeie budowy
kazdej nastpnej warstwy me nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] toda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinigost& osuszony
przez mieszanie i napowietrzanie.zele wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asza od optymalnej o 20% jej wastd,
mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdilgatnosé
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieipawviadd przyjgtemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired rozpoogiem
robét, Wykonawca powinien wykotadcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest wiwy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie 4aym, koniecznej do uzyskania wymaganej gtgbowarstwy
po zagszczeniu,

— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia. 27



Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materiatdbw oraz spi do mieszania, rozktadania
i zagszczania, jakiedwla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpiiédnego przez kyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie. zédi
Wykonawca hkdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw wyniklych z nieétavego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.

6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdér@adania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania tewmpny obejmowa wszystkie
wilasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.
6.3. Badania w czasie robdt

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
- Maksymalna
Minimalna owierzchnia
Lp. | WyszczegOlnienie bada liczha bada podbudo
na dziennejP dwy
dziatce przy-padaca
roboczel na jedno
) badanie (f)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
. Lo dla kazdej partii kruszywa
4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kaxdej zmianie kruszyws

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkexyapobierg w sposéb
losowy, z roztagonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny by na biezaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnoici optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1] (metoda Il), z tolerarci+10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praepadzenie badania
jest niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych,
wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejiniaz na 5000 f lub wedtug zaleaelnzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztalcemajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
E. < 22
E:
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusezyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegélnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposéb caglty planografem albo co

2 Réwnd¢ podhena 20 m taf na kadym pasie ruchu
3 Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co100m

6 Uksztaltowanie osi w planié* co100m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej
lecz nie rzadziej niraz na 400 fm

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejznaz na

2000 nf
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoéch przekrojach ha
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na ide
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@@nia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraamikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerolkoi warstwy wyej lezacej
0 co najmniej 25 cm lub o wadbwskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Réwnas¢ podbudowy

Nieréwndici podtwzne podbudowy nalg mierzy 4-metrova tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tats.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachiqmy by¢ zgodne z dokumentacprojektowa, z tolerangj
+0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm,-2cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paaito
Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz £ 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinisi zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4. 29



Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa

z kruszywa a Wskaznik . Minimalny mOdu} OdkSZtai-

wskazniku | zag:szczenia Mak;ymalned ol UdCI® | cenia  mierzony piyt o

Wit nie|ls nie Sprzyste pod kotem, mm | grednicy 30 cm, MPa

mniejszym | mniejszy nk

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiegg
pierwszego |obciazenia
obchzenia |E,
Es

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny By
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bajtasci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszemgdbudow przez spulchnienie warstwy
na peta gruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, do#@nie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wgzigm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstapdpowiedni gigcbokas¢, zgodnie z decyazj
Inzyniera, uzupetione nowym materialem o odpowiedmitagciwosciach, wyrbwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghou tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grufim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcaklaowy tylko wtedy, gdy zaienie nénosci podbudowy
wynikto z niewtaciwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datnikiypozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynni objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczpigiano
w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalithtnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
10. przepisy zwjzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
Kruszywa mineralne. Badania. Ozaa®
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zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaa@ ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotngci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae nasikliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrgi
metod; bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarixi

zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti siarki
metody bromowy

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiez rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiez rozpadu

zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiez$cieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturatte nawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane wm@wierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturatiee nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegdku. Sktad, wymagania i
ocena zgodniei

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstalilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nensfia z tlucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamientamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #wska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&eno nawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ¢éigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIiM - Warszawa 1997.



D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSalwymagania dotycce wykonania i odbioru robét zagianych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnegoiktalvanego mechanicznie w ramach:

przebudowy drogi gminnej w m. Rudka — obok lasu @ km 0+001 do km 0+316

przebudowy drogi gminnej Nowa Kornica — Walim odkm 0+000 do km 0+935.

llosé robdt zgodna z dokumentacy projektowa i przedmiarem robot.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokuiiRezetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reatgaobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét okfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego (pospétki) siailanego mechanicznie
pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

Ustalenia zawarteasv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidlog’ pkt 1.3.
1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilin@ga mechanicznie - jedna lubgagj warstw zagszczonej mieszanki,
ktora stanowi warstennasng pod chodnikiem.

1.4.2. Pozostale okflenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirminji
podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgearda ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxyymagania ogélne” pkt 1.5.
2. materiaty

2.1. Og6Ine wymagania dotyge materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej zskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,impav
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lawiru, spetniajgca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej s&ywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie maavi
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lialwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, speliajwymagania niniejszych specyfikaciji.
Kruszywo ftamane mi@ pochodzi z przekruszenia ziarwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 [Roidwa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wihdciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaolne” pkt
2.3.2.
3. sprat

Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia ogoélne” pkt 3.
4. transport

Wymagania dotycce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-04M4P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podia

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.2. 32



5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.06dfudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP odi@0
30% lub powyej 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxe rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadawkruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wy& odcinki prébne, zgodnie z zasadami glarymi w ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojug’s.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowig&daymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. kontrola jakéci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusAymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-0004.
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie robo6t podano w 814.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. obmiar robot

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.0£L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomykruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. odbior robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@Ibudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 8.
9. podstawa platrioi

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrisi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Vdgemia
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. przepisy zwizane

Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogolne” pkt 10.
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