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D-01.02.04. ' '
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
Ustalenia zawarte w niniejszym rozdziale dotyeasad prowadzenia robot rozbidrkowych prmaszebudowie drogi
gminnej na dzialce geod. o nr ewid. 239/5 obejmaga budowe chodnika w m. Wygnanki od km 0+011,9 do km
0+508,4.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kagodr z dokumentagj projektowa, Specyfikacy Technicza Robét
Drogowych i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdln

1.1. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zmanych  z rozbidek
- podbudowy z kruszywa tamanego,
- warstw nawierzchni, betonu,
- kraweznikow, obrzey, kostki brukowej, ptyt betonowych,
- chodnikéw,
- Zzjazdow,
- itp.
1.2. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiGoji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoin
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pagdla w  SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég mie by wykorzystany sprg podany poriej, lub
inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- spycharki,

- ‘fadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody egizarowe,
- zrywarki,

- frezarki,

— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MY@00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Materiaty pochodazce z rozbiérki nienadage se do ponownego wbudowania powinny ¢by
usunite z terenu rozbiorki na skladowisko Wykonawcy, adb na  wysypisko odpadow przy
przestrzeganiu przepiséw ustawy z dniagridinia 2012r. o odpadach (Dz. U.z 2J0821). Koszt usugtia
materiatu z placu budowy oraz utylizacji pokrywa kugawca.

Roboty rozbiorkowe elementow drég, obejmugungicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienanw
pkt 1.1, zgodnie z dokumentaqgjrojektova, SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor déaru
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa& mechanicznie lubecznie w sposéb okéwny w SST lub przez Inspektora
Nadzoru .

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowaniaedinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone
w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktdre zgodnie z SST ®tag whlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drogrodzé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjprojektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustow powinno spetdi@dpowiednie wymagania oktene w SST D-02.02.01. ROBOTY ZIEMNE.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows robot zwazanych z rozbiérklub przestawieniem elementéw drdg jest:
— dla czsci przelotowych przepustéw - m (metr),

- dla nawierzchni - f(metr kwadratowy),

- dla pozostalych elementéw rfmetr szécienny),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni,
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— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utezeniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozhiérki obrukowania skarp:
— odstontcie,
- reczne wygcie elementdwiciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegaycia, z utzeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupehnienie i wyréwnanie podia,
— zaladunek i wywéz materiatéw z rozbioérki,
— uporadkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbiorki chodnikéw:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, kostki brukowej , lub rozked zerwanie innych materiatéw chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozbidréelu ponownego jegazycia, z utezeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki.

f) dla rozbiorki przepustéw:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatite,
— rozebranie elementéw przepustu,
- zasypanie dotéw (wykopéw) gruntem z gzegczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12.
Koszt robot rozbiérkowych obejmuje réwaie
— przesortowanie i oczyszczenie materiatu uzyskamegmbiorki w celu ponownego jegaycia,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki ,

— wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbiorki;



